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1 Einleitung
An den Rotorblättern kommt es bei bestimmten Witterungsverhältnissen zur Bildung von
Eis-, Reif- oder Schneeablagerungen, die den Wirkungsgrad der Windenergieanlage re-
duzieren und die Lärmemission erhöhen. Durch diese Ablagerungen entsteht eine Un-
wucht, die zu erhöhter Materialbelastung führt. Die Ablagerungen können so stark wer-
den, dass von ihnen beim Herabfallen (unvermeidbarer Eisfall, wie von hohen Gebäuden)
oder Wegschleudern (Eiswurf) Gefahren für Personen und Sachen ausgehen.
Die Gondel kann bei Eisansatz in einer bestimmte Stellung positioniert werden.
Dieses Dokument gibt eine Übersicht über die Gondelpositionierung bei Eisansatz und ist
gültig für ENERCON Windenergieanlagen mit folgendem Steuerungstyp:
■ PI-CS
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2 Gondelpositionierung bei Eisansatz
Die Gondelpositionierung bei Eisansatz ist ein integraler Bestandteil des Betriebsfüh-
rungssystems von ENERCON Windenergieanlagen und kann optional aktiviert werden.
Durch die Funktion der Gondelpositionierung bei Eisansatz kann die Gondel der Wind-
energieanlage, nachdem die Windenergieanlage wegen kritischem Eisansatz angehalten
wurde, automatisch in eine vorgegebene Position gedreht werden.
An Standorten in unmittelbarer Nähe von Straßen, Wegen oder Gebäuden kann der Rotor
der Windenergieanlage dadurch so positioniert werden, dass eventuelle Gefahren, die
durch herabfallendes Eis entstehen können, minimiert werden.

Funktionsweise
Die Position wird über die Ausrichtung der Gondelachse mit einem Winkel zwischen 0°
(Nordrichtung) und 359° definiert.

Nord = 0°

90°

Gondelachse

Abb. 1: Gondelposition bei Eisansatz

Automatische Deaktivierung bei hohen Windgeschwindigkeiten
Durch die Lüftungsöffnungen kann bei ungünstiger Ausrichtung der Gondel zum Wind
Feuchtigkeit in den Gondelinnenraum gelangen, was bei längerem Stillstand zu Schäden
an der elektrischen Anlage führen kann. Deshalb ist das Positionieren der Gondel nur auf
ausdrücklichen Kundenwunsch zulässig und wird gemäß folgender Regeln automatisch
aktiviert/deaktiviert:
Die Positionierung wird unterbrochen und die Gondel wieder in den Wind gedreht, sobald
die Windgeschwindigkeit über Parameter ParkPosMaxWdSpdBase + ParkPosMaxWd-
SpdOfsGen (10-Minuten-Mittelwert) oder über Parameter ParkPosMaxWdSpdBase +
ParkPosMaxWdSpdOfsGust (1-Minuten-Mittelwert) liegt.
Wenn die Positionierung durch zu hohe Windgeschwindigkeiten unterbrochen wird, erfolgt
eine erneute Positionierung frühestens 150 Minuten nach dem Absinken der Windge-
schwindigkeit unter Parameter ParkPosMaxWdSpdBase.
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Beispiel:
■ ParkPosMaxWdSpdBase (Maximal zulässige Windgeschwindigkeit für Parkpositionie-

rung) = 7,0 m/s
■ ParkPosMaxWdSpdOfsGen (Offset Hauptwindgeschwindigkeit) = 3,0 m/s
■ ParkPosMaxWdSpdOfsGust (Offset Böen) = 6,0 m/s

Aktivierung der Gondelpositionierung:
■ Windgeschwindigkeit unter 7,0 m/s (10-Minuten-Mittelwert)

Deaktivierung der Gondelpositionierung:
■ Windgeschwindigkeit über 10,0 m/s (10-Minuten-Mittelwert) oder 13,0 m/s (1-Minuten-

Mittelwert)
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3 Parameter

3.1 Eisansatz-Positionierung aktiviert
Parameter: WYAW1/Yw1/IcePosEna (Ice position enabled)
Gibt an, ob die Gondel während der Vereisung in einer bestimmten Stellung positioniert
wird.
Wenn dieser Parameter aktiviert ist, wird der automatische Neustart während der Verei-
sung automatisch deaktiviert (IceFreeDlDurTrg = aus).
Hinweis: Wenn IcePosEna = ja, wird die Windenergieanlage ggf. nicht zum Wind
ausgerichtet. Dies kann zu Sachschäden an der Windenergieanlage führen!

Einstellmöglichkeiten Standard
true/false false

3.2 Winkel Eisansatzposition
Parameter: WYAW1/Yw1/YwParkPosAng (Yaw park position angle)
Gibt an, in welcher Position (0° = Nordausrichtung) die Gondel während der Vereisung
positioniert wird, wenn die Gondelpositionierung aktiviert ist (IcePosEna = true).

Einstellmöglichkeiten Standard
0 – 360° 180°

3.3 Maximal zulässige Windgeschwindigkeit für Parkpositionierung
Parameter: WYAW1/Yw1/ParkPosMaxWdSpdBase (Park position maximum wind speed
base)
Gibt an, bis zu welcher Windgeschwindigkeit (10-Minuten-Mittelwert) die Gondel bei Eis-
ansatz positioniert wird.
Hinweis: Wenn ParkPosMaxWdSpdBase > 7,0 m/s, kann es zu verstärktem Eindrin-
gen von Schnee und Wasser in die Gondel kommen. Dies kann zu Sachschäden an
der Windenergieanlage führen!

Einstellmöglichkeiten Standard
0,0 – 50,0 m/s 7,0 m/s

Gewünschte Parametereinstellung: IcePosEna = true; YwParkPosAng = <> x°; Park-
PosMaxWdSpdBase = <> 7,0 m/s
Die gewünschte Parametereinstellung umsetzen, wenn
■ eine behördliche Anordnung vorliegt oder
■ auf Betreiberwunsch (nach Abstimmung mit ENERCON).
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3.4 Offset Hauptwindgeschwindigkeit
Parameter: WYAW1/Yw1/ParkPosMaxWdSpdOfsGen (Park position maximum wind
speed offset general)
Gibt den maximalen Offset für die Hauptwindgeschwindigkeit bei der Gondelpositionie-
rung an.

Einstellmöglichkeiten Standard
0 – 10 m/s 3 m/s

3.5 Offset Böen
Parameter: WYAW1/Yw1/ParkPosMaxWdSpdOfsGust (Park position maximum wind
speed offset gust)
Gibt den maximalen Offset der Windgeschwindigkeit für Böen bei der Gondelpositionie-
rung an.

Einstellmöglichkeiten Standard
0 – 10 m/s 6 m/s
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4 Statusmeldungen
Tab. 1: Statusmeldungen

Typ Nr. Name Beschreibung / Grund Ausgelöste An-
halteprozedur

I 14:21 Ice detection: Park-Position
Reached

Die Gondel hat die gewünschte Parkposition erreicht. Standard stop

I 14:22 Ice detection: Paused due
to high wind speed

Die Windgeschwindigkeit (10-Minuten-Mittelwert oder 1-Minuten-Mit-
telwert) war für die Positionierung der Gondel zu hoch.

Full stop

S 22:14 Lateral Alignment Active Die seitliche Ausrichtung der Gondel wurde angefordert.
In dem seltenen Fall, dass alle drei Notverstellsysteme der Rotorblät-
ter ausfallen, ist die einzige verbleibende Möglichkeit, die Windener-
gieanlage in einen unkritischen Zustand zu versetzen, die seitliche
Ausrichtung der Gondel zum Wind (Emergency Offset)
Die Gondelpositionierung bei Eisansatz findet während der seitlichen
Ausrichtung nicht statt, da die seitliche Ausrichtung eine höhere Priori-
tät.
Sobald sichergestellt ist, dass es keinen Grund mehr für eine seitliche
Ausrichtung der Gondel gibt, kann die seitliche Ausrichtung zurückge-
setzt werden.

Full stop

Text
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